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1. Allman beskrivning av funktioner for elektromekanismen och dess system
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Ritning 1: Ett exempel pa det elektromekaniska systemet i en HHT3/4 grind.

Nr. NAMN KVANT. MODELL
1 HHT3/HHT4
1. |Enhetens elektromekanism
2 HHT3/HHT4
1 HHT3/HHT4
2. |Programmerbar enhetskontroll
2 HHT3/HHT4
1 HHT3/HHT4
3. |Belyst informationspictogram
2 HHT3/HHT4
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Detaljerad beskrivning av elektromekanismen

Ritning 2: Elektromekanism.
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NAMN

—

Motor

Motorfaste

Drivrem

Motorns vaxlade svanghijul

Platta fér armens positionsgivare

Armens positionsgivare

Koppling

Lasklack som laser armarnas rorelse i forsta riktningen

Lasklack pa liten elektromagnet solenoid for forsta passageriktningen

Sparrhjul

2o © ® N NN

Lasklack som laser armarnas rorelse i andra riktningen

—
>

Lasklack pa liten elektromagnet solenoid fér andra passageriktningen

—
=

Hal for mekanismens klamskruvar

—
=

Elektromagnetisk broms (osynlig)

* Demonstrativ ritning - beroende pa enhetens modell kan det variera i funktioner som anvands
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Beskrivning av delar pa enhetens vandkors

Ritning 3: Véndkors pa en HHT3-enhet.
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Ritning 4: Vandkors pa en HHT4-enhet.

NAMN
Vandkorsets axel

Z
=

Arm

Tacklock
Vandkorsskydd
Toppdyna

Bottendyna

Lager

Vandkorsets
fotplatta
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1.1. Beskrivning av anordningens programmerbara kontrollfunktioner

Se manual for T104
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Driftslagen med hjalp av omvand spole (selenoid)

- Omvanda spolar (selenoider) ar inte en del av anordningens utrustning.

For att installera omvanda spolar (selenoider) i enheten, kontakta auktoriserad firma eller GASTOP’s for-
saljningsavdelning. Denna gors mot en tillaggskostnad.
Tabellen nedan beskriver olika typer och namn pa enheter dar de finns.

TYP AV SPOLE ENHETSNAMN
Vanster elektromagnetisk spole Symbol:CL Exempel: BA3-1-3-CL
Hoger elektromagnetisk spole Symbol:CR Exempel: BA3-1-3-CR
Vanster och hoger elektromagnetisk spole Symbol:CLR Exempel: BA3-1-3-CLR

Anvandning av hoger eller vanster elektromagnetisk spole (selenoid) i den omvanda vers-
ionen

Om detta driftlage valjs, tillater anordningen en fri rotation av korset i handelse av stromavbrott.
Stromavbrott innebar automatisk pull-back av den elektromagnetiska spolen och lasklacken. Det ar majligt
att passera genom enheten i riktningar som ar beroende av pa vilken sida som lasklacken och den
elektromagnetiska spolen (selenoiden) installerades i elektromekanismen. Ritningen nedan visar, beroende
pa montering av lasklackens elektromagnetiska spole i en omvand version, i handelse av stromavbrott.

Anvindning av tvasidig elektromagnetiska spolar (selenoider) i den omvanda versionen

Om detta driftlage valjs, tillater anordningen en fri rotation av korset i handelse av stromavbrott.
Strémavbrott innebar automatisk pull-back av den elektromagnetiska spolen och lasklacken. Det ar mojligt
att passera genom enheten i riktningar som ar beroende av pa vilken sida som lasklacken och den
elektromagnetiska spolen (selenoiden) installerades i elektromekanismen. Ritningen nedan visar, beroende
pa montering av lasklackens elektromagnetiska spole i en omvand version, i handelse av stromavbrott.
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Ritning 7: Placering av elektromagnetiska spolar (selenoider)
Installation av spole 1 i omvand version Installation av spole 2 i omvand version
mojliggor fri rotation i medurs riktning i mojliggor fri rotation i moturs riktning i
handelse av ett spanningsfall. handelse av ett spanningsfall.
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NODLAGE (STYRA/LASA UPP ENHETEN FOR HAND)

Att anvanda den manuella (mekaniska) upplasningen ar nodvandig om det saknas stromforsorjning till
enheten och det maste lamnas en séker zon fér anvandare i nddfall (t.ex. vid evakuering). | enheten med
omvand spole (selenoid) beroende pa vilken sida de installerats ar det inte nddvandigt att skruva isar
enheten for hand ifall av spanningfall (se sid 15-16).

STARTA NODLAGE
Manuell upplasning kan goras pa foljande satt:

— Upplasning av vald passageriktning - For att gora det, 6ppna takets lucka for att fa fri tillgang till
elektromekanismen. Nasta steg, med hjalp av en insexnyckel, vrid skruv (nr 1 eller nr. 2) sa att
lasklacken som laser svanghjulet slapper. Genom att vrida skruv nr. 1 tillats fri passage i medurs
riktning. Genom att vrida skruv nr. 2 tillats fri passage i moturs riktning.

— Upplasning for bada passageriktningarna — For att gora det, 6ppna takets lucka for att fa fri tillgang
till elektromekanismen. Nasta steg, med hjalp av en insexnyckel, vrid skruv nr. 1 och 2, sa att bada
lasklackarna som laser svanghjulet slapper. Fri passage i bada riktningarna ar mgjligt i detta lage.

Ritning 8: Placering av insexskruvar fér upplasning av passageriktningar.




Lésgoring av skruv nr. 1 mojliggor fri pas- Lésgoring av skruv nr. 2 mojliggor fri pas-

sage i medurs riktning.

sage i moturs riktning.

ENHETENS PROGRAMVARA

Enhetens  styrlogik kontrolleras av  enhetstillverkarens
programvara. Tillverkaren beviljar anvandning av programvaran i
samarbete med den kopta enheten och for att styra den. Tillverkaren
beviljar ovannamnda licens for produkter som képts av en auktoriserad
representant och efter att ha uppfyllt alla vasentliga férhallanden
gallande en enhets kdpeavtal undertecknats.

Andringar eller modifieringar av programvaran oavsett slag kan
genomféras med ett detaljerat och skriftligt medgivande fran tillverkaren
av enheten. Att géra andringar eller modifieringar av programvaran utan
tillverkarens samtycke omfattas inte av licensen for programvaran.
Tillverkaren bar inget ansvar for korrekt och saker drift av enheten om
forandringar av nagot slag har gjorts i enhetens kontrollerande
programvara, utan enhetstillverkarens samtycke.

Vid foérandringar eller andra innovationer infors, ger tillverkaren
programuppdateringar pa sin webbplats. For att fa villkor och regler vid
behov av programuppdatering, ar det tillradligt att kontakta var
sdljavdelning.  Alla  enheter levereras med en lagrad
standardprogramvara som beskrivs i manualen har. Om det finns behov
av att géra andringar av nagot slag i enhetens programvara, ar det
tillradligt att kontakta tillverkarens forsaljningsavdelning.
Mjukvarumedium ar anordningens styrlogik.
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Enhetens standardprogramvara har féljande funktioner:

FUNKTIONSNAMN KORT FUNKTIONSBESKRIVNING
Drift i bada riktningarna av | Drift i bada riktningarna av gangtrafik ar méjlig Passageriktningen beror pa fran
gangtrafik. vilken sida signalen kom ifran.
Stalla in vandkorsets Att programmera vandkorsets nollposition manuellt ar mgjligt.
nollposition. Kontrollprogrammet kommer automatiskt att ga till den valda positionen (se
sid 21).
. . Kontrollenheten minns antalet signaler som 6ppnar enheten, skickade pa kort
Signalminne . e . .
tid. Det majliggor sedan en Oversikt av antal passager.
Lasning av passagen i Vid en passagesignal, vantar systemet i 7 sekunder pa att vandkorset satts i
handelse av utebliven rorelse av personen for passage. Om detta inte gors, laser sig vandkorset
passage igen.

Nar grinden ar stangd/last, lyser ett rott kryss i pictogrammet. Nar en passage

Kontrollpictogram W S MRS
ar magjlig, lyser en gron pil i pictogrammet.

Nar vandkorset ar pa vag att lasa sig i vald riktning, laser kontrollsystemet

HEEITING &7 (PRl S TelEl e automatiskt mojligheten fér passage i motsatt riktning.

Nar vandkorset ar i rérelse och trycks framat av passerande person, da finns

VEREL CRES W ieie] det en hjalpmotor som hjalper till med att dra vandkorset i vald riktning.

Enhetens vandkors kanner av dess position under passage och atergar till

VAN TEES PR nollposition genom signaler till enhetens sensor (encoder).

Denna funktion startar enhetens testlage, vilket bekraftar att enhetens

fe= funktioner ar intakta (see page 15).
FUNKTIONSNAMN BESKRIVNING
Stalla in vandkorset till Efter att spanning anslutits till anordningen, kommer vandkorset att stallas i
nollaget nar enheten det nollage som programmerats automatiskt.
stromsatts

) o ; For anordning som arbetar i bada passageriktningar, i en situation nar
Signalprioritering for den | sppningssignaler sands fran bada sidor samtidigt, kommer signalen som
andra passagen skickades forst att prioriteras.

Kontrollenheten sander information (signaler) nar en passage ar genomfoérd.
Tillbakasignal The signal is sent to a terminal strip, and next to an operator’s panel.

Ytterligare funktioner som inte ingar i enheten standardprogramvara (ytterligare funktioner maste diskuteras
med tillverkarens férsaljningsavdelning).

FUNKTIONSNAMN BESKRIVNING

Nar en ej auktoriserad passage férsdoker genomféras, kommer en larmsignal

HJeEE att skickas till grindens operatér.

Fri passage for angiven Kontrollenheten ar programmerad pa ett satt som gor att fri passage for en
riktning angiven riktning ar majlig.
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UNDERHALL, JUSTERINGAR OCH INSTALLNINGAR FOR ENHETEN
TABELL FOR REGELBUNDNA UNDERHALLSARBETEN

ATGARD TIDSPERIOD ANSVARIG PERSON
Stallg in nollpunkt Vld" for.sta uppstart och efter Operatér, utbildad person
(se sid 21) spanningsfall

Kontroll av kuggremmens spanning |1 gang/ar Operatér, utbildad person

(se sid 23)

Smorjning av rorliga delar (se sid 22) |1 gang/ar Operator, utbildad person

Starta testlage (se sid 15) V|d" forlsta uppstart och efter Operatér, utbildad person
spanningsfall

Kontrollera sakring (se sid 23) Vid driftstopp av mekanismen Operator, utbildad person

PUNKTER FOR KONTINUELIG SMORJNING

Ritning 9: Punkter for kontinuelig smérjning
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Ritning 10: Punkt f6ér kontinuelig smdrjning av korsets axellager (smérjnippel)

VISUELL KONTROLL AV ELEKTROMEKANISMENS FUNKTIONER

For att hitta potentiella avvikelser i elektromekanismens funktioner ar det ndédvandigt att utféra en
kontinuelig visuell kontroll av dess funktioner. Denna kontroll bor omfatta sadana element som:
— Styr- och stromkablar (kontrolleras for att upptacka eventuella isoleringsskador eller felaktiga
anslutningar)
— Lasklackarnas fjadrar pa liten elektromagnet spole (selenoid). Titta efter skador samt sprickor
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KONTROLL AV KUGGREMMENS SPANNING
En korrekt strackt kuggrem, ar nar en kraft pa ca 10N anvands, bor avleda sig till ca. 10 mm.

Ritning 12: Kuggremmens avbgjning.

FELSOKNING

FEL LOSNING

Kontrollera enhetens stromfoérsorjning.
Kontrollera kontrollenhetes sakring (se sid
23). Kontrollera funktioner i kraftéverforing

(1 motor, 1 koppling). Kontrollera
styrenheten och ansluten passageutrustning.

Vandkorset roterar inte trots att en 6ppnings-
signal sants

Testlage aktiverat, stang av detta (se sid 15).
Kontrollera sensorns (encoder) anslutning.
Kontrollera enhetens jordning.

Vandkorset roterar kontinueligt utan att en
extern signal skickats

Informationspictogram visar inte information | Kontrollera pictogrammens kablar i sidoben
om enhetens status samt anslutning i kontrollenheten (se sid 7).

Efter 6ppnandet av enhetens lucka, anvand
en insexnyckel for att skruva isar lasklacken
fér vald passageriktning (se sid 17).

Nar det inte finns nagon stréomfoérsorjning ar
mojlig passage inte mojlig genom enheten

Efter att ha skickat en extern signal, roterar | Smdrj vandkorsets nedre lager med
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enhetens vandkors med en tydlig svarighet

konsistensfett (se sid 22). Om lagret ar
skadat, kontakta serviceavdelningen for att
byta ut det.

Enhetens vandkors stannar inte i nollage
(last lage)

Programmera om enhetens nollage (se sid
21). Om problemet kvarstar, kontakta
serviceavdelningen.

Sakringen ar utbytt i styrenheten men gar
sonder direkt igen

Anvanda en multimeter for att kontrollera
den elektromagnetiska bromsens motstand
pa stromtillférseln (korrekt ar 15Q - 20QQ) Om
motstandet inte ligger inom omradet,
kontakta serviceavdelningen.

Efter att ha skickat en extern signal, bérjar
enhetens svangkors med en liten fordrojning

Kontrollera kuggremmens spanning (se sid
23). Kontrollera om kopplingens muttrar ar
atdragna.

ELEKTRISKA PARAMETRAR FOR ENHETEN

PARAMETER

VARDE

Matningsspanning

24V AC, 50 Hz

Motorférsorjning utgang

24V DC, 2A

Tva styrutgangar:
elektromagnetisk I&sning (selenoid)

24V DC, 2x 0.8 A

En styrutgang:
elektromagnetisk las

24V DC, 2x 1.5 A

Fyra utgangar av typ OC:
pictogram

5V DC,4x0.1A

Tre logiska ingangar pa givaren som po-
sitionerar transmissionsmekanismen

5V DC

Tva ingangar for att valja en passage-
riktning : aktivering genom kortslutning
(styrsignal)

5V (t max =0.5s)

Information om en genomford

passage (tillbakasignal) Rela 0.5A
Transformator 130 VA
Maximal strémférbrukning.nér m_gka:n- oA
ismen ar last
Maximal stromforbrukning nér mekan- 5A

ismen ar upplast

Sakringar att sakerstalla kontrollkretsen

5Aav typ langsam
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GARANTITATNINGAR

Garantiférseglingarna ar markerade pa ritningen nedan med rod farg. Skador eller borttagning av dessa
resulterar i att tillverkarens garanti for enheten slutar galla. Auktoriserad personal som ar bemyndigad att
byta ut en garantiférsegling ar en person som godkants av enhetens tillverkare.

Ritning 13: Garantitétningar
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LISTA PA RESERVDELAR

3. Fjader till elektromagnetisk spole

1. Las med nyckel 2. Tacklock till arm pa vandkors (selenoid)

e

4. Programmerbar styrenhet 5. Lasklack for lasning av vandkors 6. Upplasningsaxel

7. Transmissionsmotor med trissa och | 8. Upplasande elektromagnetisk 9. Upplasande elektromagnetisk
monteringsfaste spole (selenoid, standard) spole (selenoid, omvand)

11. Elektromagnetisk broms med 12. Belyst informationspictogram

10. Drivrem L
aluminiumring
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13. Kugghjul for lasning av kors

14. Drivhjul fér drivrem/slirkoppling

15.Givare/sensor for armpositionering

16. Axel till mekanism

17. Vandkorslager

Om andra detaljer/artiklar behdver bestallas, kontakta INFOBRIC support.




